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¢ A qué indicadores clave presta atencion
el Nanta Dairy Robot?

En Nanta Dairy Robot hemos desarrolla-
do una herramienta de evaluacion de la
eficiencia del robot de ordeno que per-
mite el analisis y la valoracion de una
amplia variedad de indicadores, lo cual
nos da la posibilidad de identificar mas
facilmente las oportunidades de mejo-
ray las alarmas alejadas de las reco-
mendaciones de Nanta, que limitan la
eficiencia del robot y, por tanto, la ren-
tabilidad de la granja. A continuacion,
desgranamos los principales parame-
tros evaluados.

TIPO DE TRAFICO

En granjas con trafico libre cada vaca decide cuando ir
al robot y puede moverse libremente entre el robot, la
cama y el pasillo de alimentacion. En cambio, en el tra-
fico forzado siempre se dirige el movimiento de la vaca
desde la cama hacia el robot, antes de darles acceso
al pasillo de alimentacion. Las granjas con trafico libre
producen 1,1 kilos mas de leche por vacay 68 kilos mas
de leche por robot que las granjas con trafico forzado.

Con el trafico forzado se cambia el comportamiento de
alimentacion de las vacas, pues disminuye la ingesta
total de comida que consume el animal, la cantidad to-
tal de tiempo que come y el nimero de veces que visita
el comedero.

INGESTA DE MATERIA SECA

iLas vacas estdn consumiendo en el pesebre la canti-
dad de materia seca adecuada para favorecer las visi-
tas al robot? ;Se analiza periédicamente la humedad
de los ensilados y subproductos hiimedos de la racion?
¢Laracion esta ajustada al nimero de vacas que hay en
cada lote? ;El carro unifeed pesa de manera correcta?
(ELPMR esta formulado correctamente para estimular
a las vacas a ir al robot? ; Con qué frecuencia se empu-
ja la comida en el pesebre? ;Los forrajes se analizan
periédicamente para conocer su digestibilidad y antici-
parnos a posibles oscilaciones en la ingesta de materia
seca? Estas son algunas de las muchas preguntas que
debemos hacernos para optimizar la eficiencia del ro-
bot y maximizar la rentabilidad de la granja.

Trabajo de consultoria. Nuestro equipo de técni-
cos especializados en alimentacion y manejo de
robots le ofrecen un soporte personalizado para
optimizar el rendimiento del robot y de sus vacas.

Diseno de un plan de alimentacion personalizado.
Combinamos los forrajes de la granja y un con-
centrado para el carro unifeed con un pienso para
robot llamado Dairy Robot.

Analisis continuo de los principales parametros
e indicadores proporcionados por los robots para
identificar las oportunidades de mejora y las
alarmas de su granja.




RACION DEL PESEBRE >
El mayor reto para el ganadero y el nutrélogo es pa-

sar de una racidn totalmente mezclada en el pesebre

(TMR] a una racion parcialmente mezclada (PMR] a la

que se suma un pellet administrado en el robot. Mane-

jando adecuadamente el PMR, junto con un pellet de
buena calidad y altamente palatable, aseguramos que 4
las vacas estén motivadas para visitar el robot inde-
pendientemente del disefo de la granja.

NUMERO DE ORDENOS/ROBOT

Se calculan multiplicando el niumero de vacas por la
frecuencia de ordeno. El dptimo razonable debe ser
mayor que 180 ordefios/robot/dia. Si este dato es infe-
rior, compruebe:

» Numero de vacas/robot. El nimero de vacas por
robot afecta a la produccion de leche porque la
estructura jerarquica del rebano cambia. Las va-
cas timidas y primerizas son las mas afectadas en
granjas con sobreocupacion.

» Tiempo libre del robot. Debe ser en torno al 15 %
para que todas las vacas puedan ser ordenadas
cuando lo deseen.

» Frecuencia de ordeno. Se ve afectada por muchos
factores; entre otros, el tipo de trafico y el nime-
ro de vacas por robot. Se acepta que debe ser
> 2,5 ordefos/vaca/dia para llegar a la misma
cantidad de leche que en un ordeno convencional
de 2 ordefos/dia. De lo contrario, hay que com-
probar que los accesos al ordeno estén configu-
rados adecuadamente.

» Rechazos. Los rechazos son una medida impor-
tante de la actividad y estan directamente rela-
cionados con la disponibilidad del PMR y con su
nivel de energia.

En Nanta estamos orgullosos de ofrecer un soporte de
consultoria total de la alimentacion y el manejo del or-
deno en robot. Contamos con un equipo de técnicos con
un excelente conocimiento y una amplia experiencia en
el manejo de las granjas con robot, los cuales estan en
continuo proceso de aprendizaje e intercambio de co-
nocimientos con todos los proveedores de robots de or-
deno para mejorar los resultados técnicos y financieros
de las granjas robotizadas.

Cualquiera que sea el momento en el que se encuentre,
ya sea si esté pensando en instalar su primer robot de
ordeno o si tiene un robot desde hace muchos anos, es-
taremos encantados de trabajar con usted y ayudarle a
sacar la maxima rentabilidad a su inversion.

Mas informacion sobre el NDR en
facebook.com/NantaDairy

Fallos. Se debe reducir al minimo el nimero de fa-
llos por robot porque bajan el tiempo potencial de
ordeno. Cada fallo puede tomar de 5 a 8 minutos de
tiempo del robot. Es conveniente hacer un mante-
nimiento diario del robot para minimizarlos.

Retrasos. Representan aquellas vacas que hay que
ir a buscar para ser ordenadas, pues no lo hacen
de manera voluntaria. Si hay mas del 5 % de re-
chazos hay que evaluar las causas: incidencia de
vacas cojas, porcentaje primiparas, volumen de
ocupacion de la granja, nivel de energia del PMR,
tipo de pellet en el robot, tiempo libre del robot,
nimero de vacas por robot, tipo de trafico de las
vacas, instalaciones...

En este sistema, los forrajes de la granja y el concentrado para el carro

unifeed se combinan con el pienso para robot, llamado Dairy Robot
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